PiezoMike Linearaktor

Minimale Abmessungen, hohe Krafte, stabile Positionierung

N-470

= Haltekraft 100 N, Vorschubkraft 22 N

= Schrittweite 20 nm

= Stellweg 7 mm bis 13 mm

= Kompakte Bauform

= Lebensdauer >1.000.000.000 Schritte

= Selbsthemmend im Ruhezustand, keine Warmeent-
wicklung

Linearaktor mit Piezomotoren
Linearer Schraubenaktor mit Piezotragheitsantrieb fiir hochauflésende und stabile Positionierung.

Piezomotoren
Kompaktes, preisglinstiges Tragheitsantriebsprinzip (Stick-Slip). Im Stillstand ist der Antrieb selbsthemmend, muss
nicht bestromt werden und erwarmt sich nicht. Er halt die Position mit maximaler Kraft.

Justage mechanischer und optomechanischer Komponenten

Stabile Justage in optischen Strahlengangen. Langzeitpositionierung: Hohe Stabilitat an der Zielposition, zuverlassi-
ges Anlaufen auch nach langen Stillstandzeiten. Hohe Haltekraft und Auflésung durch die Kombination von Piezoak-
toren und mechanischer Gewindelibersetzung.

Bewegen Einheit N-470.110 N-470.110Y | N-470.120 N-470.120Y | N-470.210 N-470.210Y | N-470.220 N-470.220Y
Aktive Achsen ‘ ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X
Stellweg in X ‘ mm

Maximale Geschwindigkeit
in X, unbelastet

mm/min ‘

N-470.110 | N-470.110Y | N-470.120 | N-470.120Y | N-470.210 | N-470.210Y | N-470.220 | N-470.220Y

Schrittweite im Teilschrittbe-
trieb

Schrittweite im Vollschrittbe-

X nm
trieb

Antriebseigenschaften Einheit Toleranz  N-470.110 N-470.110Y | N-470.120 N-470.120Y | N-470.210 N-470.210Y | N-470.220 N-470.220Y
Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri- | Piezoelektri-
Antriebstyp scher Trag- scher Trag- scher Trag- scher Trag- scher Trag- scher Trag- scher Trag- scher Trag-
heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb | heitsantrieb
DCHTEREPRITNAE, SIS | 80 80 80 80 80 80 80 80
Spitze
Maximale Leistungsaufnah- W 5 5 5 5 5 5 5 5
me
Antrlebskl.'aft in pgsntlver Be- N max 2 2 2 2 2 2 2 2
wegungsrichtung in X
Maximale Betriebsfrequenz |, 400 400 400 400 400 400 400 400
im Dauerbetrieb
MERIMEIB LRSI || o 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000
kurzzeitig
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Mechanische Eigenschaf-

o Einheit Toleranz  N-470.110 N-470.110Y | N-470.120 N-470.120Y N-470.220 N-470.220Y

Steifigkeit in X N/pum +10% 15 15 15 15 15 15 15 15

Zulassige Druckkraftin Y N max. 1 1 1 1 1 1 1 1

Haltekraft in X, passiv N min. 100 100 100 100 100 100 100 100

Gesamtmasse g 80 80 80 80 80 80 80 80
Schraube: Schraube: Schraube: Schraube: Schraube: Schraube: Schraube: Schraube:
Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl. Edelstahl.
Gehause: Gehause: Gehause: Gehause: Gehause: Gehause: Gehause: Gehause:

Material Aluminium Aluminium Aluminium Aluminium Aluminium Aluminium Aluminium Aluminium
(eloxiert). (eloxiert). (eloxiert). (eloxiert). (eloxiert). (eloxiert). (eloxiert). (eloxiert).
Mutter: Mutter: Mutter: Mutter: Mutter: Mutter: Mutter: Mutter:
Bronze. Bronze. Bronze. Bronze. Bronze. Bronze. Bronze. Bronze.

Mechanisches Interface ?gslt(i)xjnBi: ?gslt?xjnBi: S5 i S5 i ?gsltci)xjnBii ?gsltci)xjnBii S5 S5 i

.g 3 g 3 Klemmschaft | Klemmschaft g 3 g 3 Klemmschaft | Klemmschaft

gewinde gewinde gewinde gewinde

Anschliisse und Umgebung | Einheit N-470.110 N-470.110Y N-470.120 N-470.120Y N-470.210 N-470.210Y N-470.220 N-470.220Y
Betriebstemperaturbereich | °C 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40 10 bis 40
LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA. LEMO FFA.
Anschluss 0S.303. 0S.303. 0S.303. 0S.303. 0S.303. 0S.303. 0S.303. 0S.303.
CLAC32 CLAC32 CLAC32 CLAC32 CLAC32 CLAC32 CLAC32 CLAC32
Kabellange m 2 2 2 2 2 2 2 2
Empfohlene Controller /

Treber E-872.401 E-872.401 E-872.401 E-872.401 E-872.401 E-872.401 E-872.401 E-872.401

Maximale Geschwindigkeit in X, unbelastet: Fiir den Dauerbetrieb nicht geeignet (siehe Benutzerhandbuch).
Sonderausfiihrungen auf Anfrage.

Technische Daten werden bei Pl bei 22 +3 °C spezifiziert. Die angegebenen Werte gelten im unbelasteten Zustand, wenn nicht anders angegeben. Teilweise sind Eigenschaften
voneinander abhangig. Die Angabe "typ." kennzeichnet einen statistischen Mittelwert fiir eine Eigenschaft; sie gibt keinen garantierten Wert fiir jedes ausgelieferte Produkt an.
Bei der Ausgangspriifung eines Produkts werden nicht alle, sondern nur ausgewahlte Eigenschaften gepriift. Beachten Sie, dass sich einige Produkteigenschaften mit zuneh-
mender Betriebsdauer verschlechtern kénnen.
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Zeichnungen / Bilder
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N-470.12x  N-470.22x
N-470.12xY N-470.22xY

A 48 mm 53,5 mm
B 7mm 13 mm

N-470 mit Klemmschaft, Abmessungen in mm.
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Zeichnungen / Bilder
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N-470.11x  N-470.21x
N-470.11xY N-470.21xY

o "|—d|=v-|" A 48 mm 53,5 mm

' m B 7mm 13 mm
05
M10x1

N-470 mit Befestigungsgewinde, Abmessungen in mm.
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Pl

Zeichnungen / Bilder

PiezoMike Linearaktoren ersetzen manuelle Mikrometerschrauben in einer Kippspiegelmechanik

Bestellinformationen

N-470.110
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 7 mm Stellweg; M10x1 Gewinde; 22 N Vorschubkraft; 2,4
mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge

N-470.110Y
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 7 mm Stellweg; M10x1 Gewinde; 22 N Vorschubkraft; 2,4
mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabellange; gedrehter Kabelabgang

N-470.120
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 7 mm Stellweg; 9,5 mm (0,375") Klemmschaft; 22 N Vor-
schubkraft; 2,4 mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge

N-470.120Y
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 7 mm Stellweg; 9,5 mm (0,375") Klemmschaft; 22 N Vor-
schubkraft; 2,4 mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge; gedrehter Kabelabgang
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Bestellinformationen

N-470.210
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 13 mm Stellweg; M10x1 Gewinde; 22 N Vorschubkraft; 2,4
mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge

N-470.210Y
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 13 mm Stellweg; M10x1 Gewinde; 22 N Vorschubkraft; 2,4
mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabellange; gedrehter Kabelabgang

N-470.220
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 13 mm Stellweg; 9,5 mm (0,375") Klemmschaft; 22 N Vor-
schubkraft; 2,4 mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge

N-470.220Y
PiezoMike Linearaktor; piezoelektrischer Tragheitsantrieb; 13 mm Stellweg; 9,5 mm (0,375") Klemmschaft; 22 N Vor-
schubkraft; 2,4 mm/min maximale Geschwindigkeit; 2 m Kabelldnge; gedrehter Kabelabgang
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